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& OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

3D-Vermessung Anforderungen

> Mobil vor Ort

> Laserscanning, Tachymetry
Prazisionsvermessung

» verschiedene Entfernungen
und Genauigkeitsklassen ab ca. 30 pm

» Dokumentation/Massenermittiung
Protokolle/Berichte/Plane
2D/3D-Neuerstellung, Update
CAD-Modelle, As-Built-AufmaB
Soll/Ist-Vergleiche

» Schnittstelle zu Datenbanken und
Planungssystemen
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Hardware Midrange-Laser-Scanning 4 OBJEKTSCAN

Koordinaten:
2 Winkel :
Langen- u. Breitengrad
(Drehwinkelgeber)

Distanzmessung:
Puls-Laufzeit-Messung oder
Phasenshift-Verfahren
(Laser-Auswertemodul)

Reflektivitatswert
Oberflachen- und Materialabhangig

=» Geschwindigkeit: 1-3 minutes per scan

=» Auflésung: 10-40 million points :
Fotorealistische Ansichten

=» Genauigkeit: Einzelpunktwert: 2-5mm

Laserscanner-Messkopf (definierte Bedingungen)

Leica HDS6000

2. Hamburger AnwenderforumTerrestisches Laserscanning 2007 14.06.2007



rdware - Prazisionsvermessung “’OBJEKTSCAN

Messgenauigkeit im Sub-Millimeterbereich, Messdistanz bis ca. 35m
GroBere Messdistanzen werden durch Prazisionstargets und
Neustationierungen tiberbriickt
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1. Vermessungsergebnis (Scandaten aufbereitet)

Mit Unterstutzung Tachymetrie:

Referenzierung und Georeferenzierung

- Punktewolken, Fotoansichten, einfache Messungen
- Anlagen-Koordinaten

2. AD Auswertung (Punktewolk AD-Modell

. Isometrieansicht
. 2D/3D CAD ...Volumenmodell
. Kollisions-, Lage- und Hohenfehler

3. Datenbankanbindun

. Oracle
MS Access
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atzbeispiel & OBJEKTSCAN
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ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG
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Photorealistic view with 20 Mio. points
X,y,z coordinates and reflection value
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ewolke > CAD-Element & OB JEKTSCAN
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Scanner —Rawdata: visual impression at site:

- Picking Coordinates from every point
- Measuring absolute and relative distances
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Best Fit Algorithmus & OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

Punktewolke - CAD-Element

- automatical Best Fit-Functions

- 20-30° of a pipe shell surface enables reliable Fit of cylindrical CAD —
primitives - approximation of centerline

2. Hamburger AnwenderforumTerrestisches Laserscanning 2007 14.06.2007



& OBJEKTSCAN
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automatic generation of 3D-pipe benches
or manual setting of the bench-radiuses

\If
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Aufnahme bestehender Anlagen Uber die Isometrien
Ubergabe von Geopunkten - 3D-Planungssysteme

Comos PT #linnotec
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& OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

= automatisches As-Built 3D Modell iber Isometrie Erstellung bzw. Modifikation

I A
%% Anlagen | &l Drtel ™ Dokumentel = Stammobiektel l_lJl # 0 X | i %

W3 H1.062017:2003-002 [[}Rokrbogen 30°DIN 26 |
-5 06 Teilanlage | %W .

Al R OB &2

#-CJ M Apparate

[]--{:l 02 Ammaturen [ungeregelt]

=+ 03 Rohrleitungen

vk Z001  Rohrlsitung

2002 Rohrleitung

2003 Rohrleitung

2004 Rohrleitung

Z005 Rohrleitung

Z006  Rohrleitung

2007 Rohrleitung

2008 Rohrleitung

-8k 2003 Rohileitung

8= 2010 Rohilsitung

8= 2011 Rohilsitung

8= 2012 Rohilsitung

#-B= Z013 Rohileitung

8= 2014 Rohilsitung

8= Z015 Rohilsitung

#-Zk 2016 Rohrleitung

-8k Z017 Rohilsitung

- PISO.1 lsometrie A3

8 POAAT Inspektion

ES PAAB.T Q5 Priifprotokal 150
s 2001 Fohilsitungsabschnitt
2002 Rohrleitungzabschnitt
Z003  Rohrleitungzabschnitt
2 001 [)[]-Mahtlozes Rohr-DIMN 2448-Feihe -
[« 002 [][]-Fiohrbogen 90°-DIN -
£ 003 [[[-Mahtlozes Rohr-DIM -
b 004 WF[[Aorschweizsflansch-DIN 2633
[+-8F 2012 Rohrsitung

[]--{:l 04 |&C [Instrumentierung & Steuerung)

#-] 05 Stahlbau

#0399 Druckloops |

"|vao--'—-c-vl|-|>wix'-lxv-|rl-|[|-|0-l[

Srappunite: Drag &Drop

= automatische Berechnung der Rohrleitungsgeometrie
= automatische Erstellung des 3D Modells der Rohrleitungs-lsometrie
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Ubergang Laserscan zum As-Built-3D-Modell % OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

= Auswertung der Punktewolke
- Identifizierung von Rohrleitungen, Flanschen, Apparaten

= - Ermittlung der Mittellinie, Anschlusspunkte der Komponenten

- Zusatzinformationen wie Isolation, Halterungen, DN, ....
Werden wahrend der Auswertung hinzugefugt

= Ubermittlung der Informationen via XML
- in Comos wird den Prifisometrien eine Rohrklasse zugewiesen
(bekannte Rkl. Oder Aufnahme RkI.)
- Aus der Rohrklasse kommen automatisch alle notwendigen
Bauteilinformationen (Wanddicken, Durchmesser, Zustande, Medium)
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Einsatz von Prazisionsinstrumenten & OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG
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e Reader - [HTF12_unten.pdf]
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HTFLL = 170
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Lasertracker: 3D Prazisionsvermessung
Stahlblech Liner: Geometriedaten, Beulspezifikationen
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& OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

Lasertracker: 3D Prazisionsvermessung
Stahlblech Liner: Geometriedaten, Beulspezifikationen
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ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

Lasertracker: 3D Prazisionsvermessung
Stahlblech Liner: Geometriedaten, Beulspezifikationen
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ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG
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Lasertracker: 3D Prazisionsvermessung
Stahlblech Liner: Geometriedaten, Beulspezifikationen,
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e Structure & OBJEKTSCAN

ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

Volumen- Beul- und Geometrieanalyse beriihrungslos
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ZENTRUM FUR 3D-VERMESSUNG

= Laserscanning /3D- CAD: schneller als konventionelle Methoden
= effektive Nutzung der Scanner-Rohdaten durch moderne Software
= gute Dokumentationsqualitat (As-Built Standard)
= mit Prazisionsdaten verschneidbar
= Auswertung in unterschiedlichen Detaillierungsstufen

2D/3D- CAD-Zeichnungen und Modelle

Verknupfung mit Rohrplanungssystemen

= Interfaces: Standard CAD: XML ,
Data Bases: SQL: Oracle or MS Access
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fur 3D Vermessung A4 OBJEKTSCAN

ObjektScan
Kopernikusstrasse 2
14482 Potsdam

Fon: +49.331.6207040
Fax +49.331.6207044
Web: www.objektscan.de
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